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Wstep

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych zwigzanych z modernizacja drogi
gminnej, dojazdowej do gruntdow rolnych nr 130107 Labiszyn Wies$ - Ojrzanowo,
od km 0+000 do km 1+280.
Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot
objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych
asortymentow robot drogowych .
Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco :
Budowla drogowa — obiekt budowlany ,nie bedacy budynkiem , stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowa (droge ) albo jego czg¢$¢ stanowigcg odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny ( obiekt mostowy , korpus ziemny , wezetl ).
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni , przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony .
Dhugos¢ mostu — odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowej .
Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Droga tymczasowa (montazowa ) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania ,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu .

Dziennik budowy — dziennik ,wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami
stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen 1
okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .
Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow .

Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawcg upowazniona do

kierowania robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu .

1.4.10. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami , zatokami , pasami awaryjnego

postoju i pasmami dzielagcymi jezdnie .

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich

potaczenia .

1.4.12. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego ) — cze$¢ obiektu

oparta na podporach mostowych , tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu
kotowego, pieszego .

1.4.13. Korpus drogowy — nasyp lub czes¢ wykopu , ktora jest ograniczona korong drogi



1 skarpami rowow .

1.4.14. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim

konstrukcji nawierzchni .

1.4.15. Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi

stronami , shuzagcy do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen , szkicow i1 ewentualnie dodatkowych zatagcznikow . Wpisy w
rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera .

1.4.16. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez

Zamawiajacego , niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych
z oceng jako$ci materialdéw oraz robot .

1.4.17. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét , zgodnie z
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dokumentacjg projektows i specyfikacjami technicznymi ,zaakceptowane przez
Inzyniera .

Most — obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla
ruchu .

Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposredniemu
oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych .

Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa
zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe .

Warstwa wyrdwnawcza — warstwa stuzaca do wyrownania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni .

Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
na podtoze. Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej .

Podbudowa zasadnicza — gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni . Moze sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw .

Podbudowa pomocnicza — dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca obok funkcji ,
nos$nych , funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody , mrozu i
przenikaniem czgstek podtoza . Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronng, odsaczajaca
lub odcinajaca .

Warstwa mrozoochonna — warstwa , ktorej gldwnym zadaniem jest ochrona

nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu .

Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej .

Warstwa odsaczajgca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢
do nawierzchni .

Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinig¢cie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel , ktadka dla pieszych i przepust.
Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszezonymi

tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
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umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewoéw . Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze .
Pobocze — cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢
pojazdoéw , umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni .
Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania .
Podloze ulepszone — gorna warstwa podtoza , lezaca bezposrednio pod nawierzchnig ,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wtasciwego wykonania
nawierzchni .
Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera ,
w formie pisemne;j , dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy .
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j .
Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym ) istniejacego potaczenia .
Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej ,
stuzace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego
lub dla ruchu kotowego , pieszego .
Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego , stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego , na przyktad dolina , bagno ,rzeka itp.
Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie , stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego , na przyktad droga , kolej , rurociag itp.
Przetargowa dokumentacja projektowa — cze¢$¢ dokumentacji projektowe;j , ktora
lokalizacj¢ , charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot .
Przyczotek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac si¢ z pelnej $ciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych , skrzyn, komor .
Rekultywacja — roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego .
Rozpietos¢ teoretyczna — odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami ) , przgsta
mostowego .
Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu ) — odlegto$¢ miedzy zewngtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu , mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej ,
obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego .
Szeroko$¢ uzytkowa obiektu — szerokos$¢ jezdni (nawierzchni ) przeznaczona dla
poszczegbdlnych rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w Swietle
porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch
kotowy od ruchu pieszego .
Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania .
Tunel — obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .
Wiadukt — obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego .
Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego , stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng ,zdolng do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych . Zadanie moze polega¢ na



wykonywaniu robo6t zwigzanych z budowa , modernizacja , utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jego elementu .

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa , SST i poleceniami Inzyniera .
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi , lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egz. dokumentacji projektowej i dwa komplety SST .
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru konicowego robot .Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt .
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki , obliczenia i dokumenty , zgodne
z wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy , uwzgledniajacym podziat
na dokumentacj¢ projektowsq :
- Zamawiajacego ,
- sporzadzong przez Wykonawceg .
1.5.3. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja projektowa i SST
Dokumentacja projektowa , SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy , a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
calej dokumentacji .
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych , a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera , ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek .
W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg
projektowa i1 SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST beda uwazane za wartosci
docelowe , od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu
tolerancji . Cechy materiatow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne 1
wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami , a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji .
W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST 1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie materiaty zostang zastagpione innymi , a roboty rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy .
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a)Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych
(,,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy ,
w sposob okreslony w D-M- 00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu , az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot .
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia



1.55.

1.5.6.

uzgodniony z odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzadzajagcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy . W zaleznos$ci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco .
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak : zapory, Swiatta
ostrzegawcze , sygnaty itp. , zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych .
Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa .Wszystkie znaki
zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera .
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczegciem
W sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach
okreslonych przez Inzyniera , tablic informacyjnych ,ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera .Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce dobrym stanie przez caty okres realizacji robot .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢ , ze
wlaczony w ceng umowng .
b)Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot .
Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace , w tym : ogrodzenia , porgcze , oswietlenie , sygnaty i znaki
ostrzegawcze , dozorcow , wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot , wygody
spotecznosci i innych .
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie , w miejscach i ilo§ciach
okreslonych przez Inzyniera , tablic informacyjnych , ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera .Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢ , ze
jest wlaczony w ceng umowng .
Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego .
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie :
a)utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej ,
b)podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej
i innych , a wynikajacych ze skazenia , hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania .
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na :
1)lokalizacje baz ,warsztatow, magazynow, sktadowisk , ukopow i drog dojazdowych ,
2)srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed :
a)zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi ,
b)zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami ,
c)mozliwo$cig powstania pozaru .
Ochrona przeciwpozarowa



Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciw pozarowej .
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy , wymagany
przez odpowiednie przepisy , na terenie baz produkcyjnych , w pomieszczeniach
biurowych , mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach .
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich .
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy .

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia , nie beda dopuszczone
do uzycia .
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczonego , okreslonego odpowiednimi przepisami .
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6ot bedg mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materialéw na §rodowisko .
Materiaty , ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robo6t ich szkodliwo$¢ zanika ( np. materialy pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania . Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych
materialow od wlasciwych organdow administracji panstwowej .
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami , a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska ,
to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy .

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne , takie jak rurociagi , kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego W ramach planu ich lokalizacji . Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji 1 urzadzen
w czasie trwania budowy .
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot , ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i1 powiadomi¢ Inzyniera i wladze
lokalne o zamiarze rozpocze¢cia robot . O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi InZyniera i zainteresowane wladze
oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw . Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego .

1.5.9. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu rob6t . Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera . Pojazdy
1 tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na Swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca begdzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych , zgodnie
z poleceniami Inzyniera .

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
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Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy .

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac , aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych .

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace ,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego .
Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych
Powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.
Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot

(do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera ).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego .
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob , aby budowla drogowa lub

jej elementy byty w zadawalajacym stanie przez caty czas , do momentu odbioru
ostatecznego . Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to
na polecenie inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz

w 24 godziny po otrzymaniu polecenia .

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktore sg w jakikolwiek sposdb
zwigzane z robotami 1 bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw ,
przepiséw 1 wytycznych podczas prowadzenia robot .
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w petni odpowiedzialny
za wypekienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera
o swoich dziataniach , przedstawiajac kopie zezwolen i inne dokumenty .
Materialy

Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
Materialow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe
Informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania , zamawiania lub
wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez Inzyniera .

Zatwierdzenie partii materialdéw z danego zrddta nie oznacza automatycznie , ze
wszelkie materiaty z danego Zrddta uzyskuja zatwierdzenie .

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania , ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniaja wymagania
SST w czasie postepu robot .

Pozyskiwania materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wladz
na pozyskiwanie materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczjac w to
zrodia wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta .

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi .

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
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jakosciowych materialow z jakiegokolwiek Zrddia .

Wykonawca poniesie wszystkie koszty , a w tym : optaty , wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot .

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow , ukopdéw | miejsc

pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce
1 rekultywacji terenu po ukonczeniu robot .

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera .

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera , Wykonawca nie begdzie
prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi , ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy .

Eksploatacja Zrodel materiatoéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze

Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami .Probki
materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci .Wynik tych
kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem
jakosci .

W przypadku , gdy Inzynier b¢dzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni , beda
zachowane nast¢pujace warunki :

a)Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b)Inzynier bedzie miat wolny dostep , w dowolnym czasie , do tych cze$ci wytworni ,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji umowy .
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione

z terenu budowy , badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera . Jesli
InZynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdéw do innych robot , niz te dla
ktorych zostaty zakupione , koszt tych materialéw postanie przewartoSciowany przez
InZyniera .

Kazdy rodzaj rob6t , w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty , Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko ,liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niezaplaceniem .

Przechowywanie i1 sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo sktadowane materialy ,do czasu gdy beda
potrzebne do robot , byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaty swoja
jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera .

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi
InZyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu , albo w
okresie dtuzszym , jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez
zgody Inzyniera .



Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu , ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot . Sprzet uzywany
do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST., PZJ lub projekcie
organizacji robot , zaakceptowanym przez Inzyniera ; w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera .
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowacé przeprowadzenie robot , zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej , SST 1 wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy .Bedzie on zgodny z normami
ochrony s$rodowiska i1 przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania , tam gdzie jest to
wymagane przepisami .
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu . Wybrany sprzet ,
po akceptacji Inzyniera , nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody .
Jakikolwiek sprzet , maszyny , urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy , zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot .
Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu , ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci
przewozonych materiatow .
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej , SST i1 wskazaniach Inzyniera , w terminie
przewidzianym umowsg .
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1
innych parametréw technicznych . Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera , pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy . Wykonawca begdzie usuwaé na biezagco , na wlasny koszt , wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy .
Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot , za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa , wymaganiami SST , PZJ , projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inzyniera .
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie 1
wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera .
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczeniu robot zostang , jesli wymagac tego bedzie Inzynier , poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt .
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie



zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢ .
Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementéw
robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy ,
dokumentacji projektowej i w SSt , a takze w normach i wytycznych . Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i robot ,
rozrzuty normalne wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow ,
doswiadczenia z przesztosci , wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazng kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym , po ich otrzymaniu przez Wykonawce , pod grozbg zatrzymania
robot . Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

6. Kontrola jakoS$ci roboét

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci
Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jako$ci , w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robot , mozliwos$ci techniczne , kadrowe 1 organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa , SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera .
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac :
a)czes$¢ 0gdlng opisujacy :

- Organizacje wykonania robdt , w tym terminy i sposob prowadzenia robot ,

- organizacje¢ ruchu na budowie oraz oznakowanie robot,

- bhp,

- wykaz zespoldw roboczych , ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne ,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowo$¢ wykonania

poszczegblnych elementow robot ,

- system (sposob i procedure ) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cia

wykonywanych robot ,

- wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium , ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢
prowadzenie badan ) ,

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych , zapis
pomiardw , nastaw mechanizmow sterujacych , a takze wycigganych wnioskow
1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym , proponowany sposob i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi ;

b)czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot :

- wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne ,

- rodzaje 1 ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i

- sposob zabezpieczenia 1 ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w
czasie transportu ,

- sposob i procedure pomiardéw 1 badan (rodzaj 1 czestotliwos¢ , pobieranie
probek , legalizacja i sprawdzanie urzadzen ,itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatéw 1 wykonywania poszczegolnych elementdéw robot ,

- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi
wymaganiom .

6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zatozong jako$¢ robot .
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrola robdt i jako$ci materiatlow
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli , wiaczajgc personel ,
laboratorium ,sprzgt , zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania
prébek i badan materiatlow oraz robot .

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania , ze poziom ich wykonania jest
zadawalajacy .

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materialow oraz robo6t z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie , ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sg okreslone w SST,
normach i wytycznych . W przypadku , gdy nie zostaly one tam okreslone , Inzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny , aby zapewni¢ wykonanie rob6dt zgodnie z
umows .

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa , ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje¢ , zostaty prawidtowo wykalibrowane
1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan .

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dost¢p do pomieszczen laboratoryjnych , w
celu ich inspekgji .

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych , sprzetu , zaopatrzenia
laboratorium , pracy personelu lub metod badawczych . Jezeli niedociagnigcia te
beda tak powazne , ze moga wptynac ujemnie na wyniki badan , inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy , gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunig¢te 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow .

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca .

Pobieranie probek materiatow

Probki beda pobierane losowo . Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek , opartych na zasadzie , ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek .

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow , ktore budzg watpliwosci co do jakosci , o ile kwestionowane materiaty
nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli . Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy .

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone
przez Inzyniera . Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inzyniera beda odpowiednio opisane 1 oznakowane , w sposob zaakceptowany
przez Inzyniera

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm .
W przypadku , gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w
SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe , albo inne procedury , zaakceptowane
przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan , Wykonawca powiadomi InZzyniera o
rodzaju , miejscu i terminie pomiaru lub badania . Po wykonaniu pomiaru i badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji .
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Raporty badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej , nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci

Wiyniki badan (kopie ) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych , przez niego zaaprobowanych .
Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia , Inzynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli , pobierania probek i badania materiatéw u zrédta ich
wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatlow .

Inzynier , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce , bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw i robdt z wymaganiami SST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawceg .

Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy , na swoj koszt . Jezeli wyniki tych badan wykaza , Ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne , to Inzynier zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan , albo oprze si¢ wytacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z dokumentacja
projektowa 1 SST . W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce .
Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty , ktére posiadajg :

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , ze zapewniono zgodnos¢ z

technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm , aprobat technicznych oraz

wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych ,

deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polskg Norma lub
- aprobatg techniczng , w przypadku wyrobow , dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy , jezeli nie sg objete certyfikacja okre§long w pkt 1

1 ktore speiniajg wymogi SST .

W przypadku materialow , dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,

kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty , okreslajace w

sposob jednoznaczny jej cechy .

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,

a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego . kopie

wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi .

Jakiekolwiek materiaty ,ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone .
Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym

Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu

budowy do konca okresu gwarancyjnego . Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie

dziennika budowy zgonie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na

Wykonawcy .

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢

Przebiegu robot , stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania , podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu , z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska



stuzbowego . Zapisy beda czytelne , dokonane trwatg technika , w porzadku

chronologicznym , bezposrednio jeden pod drugim , bez przerw .

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone

kolejnym numerem zalgcznika i1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy i

Inzyniera .

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci :

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy ,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe; ,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci harmonograméw
robot ,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot ,

- przebieg robot , trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i przyczyny

- przerw w robotach ,

- uwagi 1 polecenia Inzyniera ,

- daty zarzadzenia wstrzymania robodt , z podaniem powodu ,

- zgloszenia i1 daty odbioréw zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu , czgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot ,

- wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy ,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot
polegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi ,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych ) dokonanych przed i w
trakcie wykonywania robot ,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot ,

- dane dotyczace jakos$ci materiatow , pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem , kto je przeprowadzat ,

- wyniki prob poszczegélnych elementow budowli z podaniem , kto je
przeprowadzat ,

- inne istotne informacje o przebiegu robot .

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska .

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen

Wykonawcy robot .

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego

postepu kazdego z elementéw robot . Obmiary wykonywanych robot

przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i

wpisuje do rejestru obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne , deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci

materiatdéw , orzeczenia o jako$ci materialow , recepty robocze i1 kontrolne wyniki

badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jako$ci . Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robdt . Winny

by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera .

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢ , oprocz w punktach (1) — (3) nastepujace

dokumenty :
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a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego ,

b) protokoty przekazania terenu budowy ,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne ,
d) protokoty odbioru robot ,

e) protokoty z narad i ustalen ,

f) korespondencje¢ na budowie .

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym .

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem .

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego .

Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie .
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru , Co najmniej na 3 dni przed tym
terminem .

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie ) w ilo$ciach podanym w §lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robdt . Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pi$mie .

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwos$ciag wymagang do
celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie okre§lonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera .

Zasady okreslania ilo$ci robdt i materiatow

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii proste;j .

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej , objetosci beda
wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj .

Ilosci , ktore maja by¢ obmierzone wagowo , beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST .

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy , stosowany w czasie obmiaru robot
beda zaakceptowane przez Inzyniera .

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy , zostang dostarczone przez Wykonawce . Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji . Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie , w catym okresie trwania robot.
Wagi 1 zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzagdzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST . Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob
ciggly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera .

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robot , a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania .
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Obmiar robot podlegajacym zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem .
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny .

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie
braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiaréw , ktéorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem .

Odbior robot

Rodzaje odbioru robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST , roboty podlegajg nast¢pujacym
etapom odbioru :

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu ,

b) odbiorowi czesciowemu ,

c) odbiorowi ostatecznemu ,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu .

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jako$ci wykonywanych robot , ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu .

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
og6lnego postepu robot .

Odbioru robot dokonuje Inzynier .

Gotowos¢ danej czgséci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera . Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie , nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jakos$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary , w konfrontacji z dokumentacjg projektowa , SST i
uprzednimi ustaleniami .

Odbidr czgsciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czesci robot .
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot . Odbioru ostatecznego dokonuje Inzynier .

Odbidr ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu di ich ilo$ci , jakosci 1 wartosci .

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera .

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy ,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot 1 przyjecia
dokumentow , o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnos$ci Inzyniera i Wykonawcy . Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw , wynikow badan i
pomiardw , ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa 1 SST.
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W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu ,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych .
W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot
uzupehiajagcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych , komisja
przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego .
W przypadku stwierdzenia przez komisj¢ , jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;
dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu , komisja dokona
potracen , oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy .
Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty :
1.dokumentacje¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa , jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy ,
2.szczegdtowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentéw umowy i
ew. uzupekniajace lub zamienne ),
3 recepty i ustalenia technologiczne ,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty ) ,
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych , zgodnie
z SST,iew.PZ) ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiarow zataczonych do dokumentéw odbioru , wykonanych zgodnie z SST i
PZJ ,
8.rysunki (dokumentacje ) na wykonanie robot towarzyszacych ( np. na
przetozenie linii telefonicznej , energetycznej , gazowej , oswietlenia itp. ) oraz
protokoty odbioru 1 przekazania tych robot wlascicielom urzadzen ,
9.geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu ,
10.kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej .
W przypadku , gdy wg komisji , roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot .
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .
Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajgcych wyznaczy
komisja .
Odbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w
okresie gwarancyjnym .
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,, Odbidr ostateczny robot ,, .
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Podstawa platnosci

Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest ocena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za

Jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu .

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest

Wartos$¢ ( kwota ) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu .

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie

uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci , wymagania i badania sktadajace si¢ na jej

Wykonanie , okre$lone dla tej roboty w SST i dokumentacji projektowe; .

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac :

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami ,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu , magazynowania ,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy ,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami ,

- koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT .

Warunki umowy 1 wymagania ogélne D-M- 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych

Zawartych w D-M- 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww.

dokumentach , a nie wyszczegolnione w kosztorysie .

Objazdy , przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje :

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy , wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi i wprowadzeniem dalszych zmian i1 uzgodnien
wynikajacych z postepu robot ,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z
wymaganiami bezpieczenstwa ruchu ,

(c) optaty/ dzierzawy terenu ,

(d) przygotowanie terenu ,

(e) konstrukcje tymezasowej nawierzchni , ramp , chodnikow , kraweznikow ,
barier , oznakowan i drenazu ,

(f) tymczasowg przebudowg urzadzen obcych .

Koszt utrzymania objazdow/ przejazdow i organizacj¢ ruchu obejmuje :

(a) oczyszczanie , przestawienie , przykrycie i usunigcie tymczasowych
oznakowan pionowych , poziomych , barier 1 Swiatet ,

(b) utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego .

Koszt likwidacji objazdéw /przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje :

(@) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania ,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego .

Przepisy zwiazane

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane ( Dz.U. Nr 89 poz. 414).

2.Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej ( M.P. Nr 2 z
1995r. , poz.29).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.14, poz. 60 z
pdZniejszymi zmianami ) .



D. 01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokosciowych w ramach modernizacji drogi dojazdowej do gruntéw
rolnych nr 130107C Labiszyn Wie$ — Ojrzanowo, od km 0+000 do km 1+280.
1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna SST stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu
odtworzenie w terenie trasy drogowej oraz polozenia obiektoéw na odnawianym
odcinku drogi nr 251.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.
W zakres rob6t pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodzg :
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi
trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
€) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych.
Wyznaczenie obiektoéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu 1
punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu ( kontur, podpory,
punkty).
1.4.  Oznaczenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”, pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”, pkt. 1.5.
2. Materialy
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20m 1 dlugos¢ od 1,50 do 170m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o $rednicy od
0,05 do 0,08m 1 dtugosci okoto 0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe o $rednicy Smm 1 dtugos$ci od 0,04 do 0,05m.



3.2.

,Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50m i przekréj prostokatny.

Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.

Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet :

- teodolity lub tachometry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

Transport

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”, pkt 4.

Transport sprzetu i materialow.

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

Wykonanie robot

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami
GUGIK (1-7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usuni¢te na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej s zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z r6znic
rz¢dnych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zastang wykonane na koszt zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza
Wykonawcg.

Wszystkie roboty ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inzyniera.
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5.3.

5.4.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtoéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robdt naleza
do Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg rob6t ziemnych. Maksymalna
odleglo$¢ pomigdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
500m. Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe, repety robocze
wzdtuz osi trasy drogowe;j, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy repetami roboczymi wzdtuz osi drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500m, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
Repety robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repety robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktdw, repety robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnosci, aby blad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repety robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperuj i je4go rz¢dne;.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;j.

O¢ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz Scdm. Rz¢dne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznacza¢ z doktadnos$cig do 1ecm w stosunku do rzgdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg
robot.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
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wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja

projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetienia dla poprawnego

prowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypoéw 1 wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne

paliki. Odlegto$¢ migdzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz

geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi

kolejnych przekrojow poprzecznych.

Kontrola jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakoSci

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podani w SST D.00.00.00. ,,Wymagania

ogo6lne”, pkt 6.

Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrola jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach

I wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7), zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.3.

Obmiar robot

Jednostkg obmiarowi jest km ( kilometr ) odtworzonej trasy w terenie.

Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”, pkt 8.

Sposéb odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie

szkicoéw i1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotdow z kontroli geodezyjne;,

ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00.

»Wymagania ogdlne”

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km wykonania robdt obejmuje :

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,

- uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem 1
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Przepisy zwigzane

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtowny Urzad Geodezji

i Kartografii. - Warszawa 1979r.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1979r.

4. Instrukcja techniczna G-2. Geodezyjna osnowa wysokosciowa. GUGIK 1983r.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe. GUGIK 1979r.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK 1983r.

7. Wytyczne techniczne G03.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983r.

D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I -V KATEGORII



1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach I-V kategorii w ramach
modernizacji drogi dojazdowej do gruntéw rolnych nr 130107C Labiszyn Wie$ -
Ojrzanowo.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach gminnch.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wykonanie wykopow
zwigzanych z :wykonaniem koryta pod fawy betonowe, pod krawezniki — 384,0m?>.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

Wykop ptytki — wykop ktorego glgbokos¢ jest mniejsza niz Im.

1.4.2. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych
prac zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa , SST oraz poleceniami Inzyniera. Ogolne
wymagania dotyczace robot podani w SST D.02.00.01.

2. Materialy
Nie wystepuja

3. Sprzet
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu :
- koparki,
- tadowarki,
- spycharki,
- rowniarki,
- samochody,
- walce,
- ubijaki.

4. Transport
Wykonawca powinien dysponowa¢ samochodem samowytadowczym 5t.

5. Wykonanie robot
Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stabilno$¢ w catym okresie
prowadzenia robo6t, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji
projektowej obcigza Wykonawce robot ziemnych. Wykonawca powinien wykonaé
wykopy w taki sposob, aby grunty o réZznym stopniu przydatnosci do budowy nasypoéw



byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera. Odspojone grunty przydatne do wykonania
nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O
ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zmarznigty nie nalezy
odspajac go do glebokosci okoto 0,5m ponizej projektowanych rzednych robdt ziemnych.
Zageszcezanie gruntu w wykopach powinno speilnia¢ wymagania dotyczace minimalne;j
wartosci wskaznika zageszczenia (I s), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych.

Minimalna warto$é Is dla :

Strefa korpusu Autostrad i drég Innych drog

ekspresowych Ruch ciezkii | Ruch mniejszy
bardzo ciezki od ciezKkiego

Gorna warstwa o grubo$ci 20cm 1,03 1,00 1,00

Na glebokosci od 20 do 50cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni rob6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetlniaja wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogescic
do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia podane w tablicy 1 nie mogg by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntdéw rodzimych, to nalezy podjac srodki w celu ulepszenia

gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartos$ci wskaznika

zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okre§lone w SST, proponuje

Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

6. Kontrola jakoSci robot
Przed przystapieniem do robo6t zwigzanych z wykopem Wykonawca powinien sprawdzi¢
prawidtowos¢ wykonania robdt pomiarowych przygotowawczych na catosci
wykonywanego odcinka robot.
Grunt z wykopu ktory jest przeznaczony do wbudowania w nasyp powinien by¢ pobrany
do badan laboratoryjnych, i po badaniach, za zgoda Inzyniera dopuszczony do
wbudowania. Badania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z warunkami podanymi w SST
D.02.03.01. ,, Wykonanie nasypow”.
Badania w czasie wykonywania robot ziemnych :
- odwodnienie — oceni¢ wizualnie, grunt wykopywany nie powinien by¢ nadmiernie

nawodniony,

- szeroko$¢ wykopu — nie powinna odbiega¢ o wiecej jak o 10cm,
- rzedne wykopu — tolerancje rzgdnych dopuszcza si¢ w granicach +1cm, -3cm,
- rowno$¢ dna koryta — dopuszczalne nierownosci —3cm.

7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarow3g jest m* (metr szescienny) wykonanego wykopu.




10.
.1. Normy

10.

Odbior robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 5 1 6 daty wyniki pozytywne.

Podstawa platnoSci

Cena wykonania 1m*® wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje :

- wykonanie wykopu,

- profilowanie dna wykopu,

- zageszczanie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- wywoz urobku.

Przepisy zwigzane

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziatl i opis gruntow.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci bierne;.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczania wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

2. Inne dokumenty

8. Wykonanie 1 odbior robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa

1978.
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D.04.04.04. PODBUDOWA Z TLUCZNIA

1.

1.2.

1.3.

1.4.

Wstep .

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST ) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
ttucznia kamiennego przy modernizacji drogi dojazdowej do gruntow rolnych nr
130107C Labiszyn Wie$ — Ojrzanowo, od km 0+000 do km 1+280..

Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST ) jest dokumentem przetargowym i
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z ttucznia kamiennego pod nawierzchnie
bitumiczne na powierzchni :

- podbudowa jednowarstwowa grubos$ci 20cm - 5.625,0m*
Podbudowe z tlucznia kamiennego wykonuje si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej jako podbudowe zasadniczg .

Okreslenia podstawowe .



1.4.1. Podbudowa z ttucznia kamiennego — cz¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z
jednej lub wiecej warstw no$nych z thucznia 1 klinca kamiennego .

1.4.2. Pozostate okres$lenia sg zgodne z obowigzujacymi , odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne ,, pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
punkt 1.5.

2.  Materialy .

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow .
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdow ,ich pozyskiwania i sktadowania podano w
SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne ,, pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia wg PN-S-96023
[9],sa:
- kruszywo tamane zwykte : thuczen i kliniec wg PN-B-11112[ 8],
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania .

2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa , wedtug
PN-B- 11112 [8]:
- thluczen od 31,5 mm do 63 mm ,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
- kruszywo do klinowania — kliniec od 4 mm do 20 mm .
Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa ,wybrane
spos$rod wymienionych w PN-S-96023 [ 9 ],dla ktorych wymagania zostang okreslone w

SST.

Jakos$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B- 11112 [ 8]
okreslonymi dla :

- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej ,

- klasy Iilll - dla podbudowy pomocniczej .

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji .

Tablica 1. Wymagania dla thucznia i klinca wg PN-B- 11112 [ 8 ]

L.p. Wiasciwosci Klasa Il Klasa Il

1. |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42[7]:
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku
masy, nie wigcej niz :
- wtluczniu 35 50
- wklincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, %
ubytku masy w stosunku do ubytku
masy po petnej liczbie obrotéw, nie

wigcej niz : 30 35
2. |Nasigkliwos$¢, wg PN-B-06712-18 [4], % m/m, nie wigcej
niz :
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych, 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych. 3,0 5,0

3. | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],
% ubytku masy, nie wigcej niz :
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych, 4,0 10,0




b) dla kruszyw ze skat osadowych.

5,0

10,0

Odporno$¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowane;j
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-
11112 [8], % ubytku masy, nie wigcej niz :

- wklincu

- w thuczniu

30
nie bada si¢

nie bada si¢
nie bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca w zalezno$ci od warstwy podbudowy ttuczniowe;j
wg PN-B-11112[ 8]

L.p. Wiasciwosci Podbudowa Podbudowa
jednowarstwowa | pomocnicza
lub podbudowa
zasadnicza
1. |Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, odsianych
na mokro, % m/m nie wigcej niz :
- wthuczniu 3 4
- wklincu 4 5
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie mniej niz:
- w thuczniu 1 w klincu 75 65
¢) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wiecej niz :
- w thuczniu i w klincu 15 20
2. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12
[1], % m/m, nie wigcej niz :
- w tluczniu 1 w klincu 0,2 0,3
3. |Zawartos$¢ ziaren nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3],
% m/m, nie wigcej niz :
- wthuczniu 40 45
- wklincu nie bada si¢ | nie bada si¢
4. rtos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN-
14-26 [6] : w tluczniu i w klincu barwa cieczy nie wzorcowa
ejsza niz :
2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i klinowania podbudowy moze by¢
studzienna lub z wodociagu ,bez specjalnych wymagan .
3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu .
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne ,, pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét .

Wykonaweca przystepujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego
powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu :

a) rowniarek 1 uktadarek kruszywa do rozkladania
b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca ,

thucznia 1iklinca,

c¢) walcow statycznych gladkich do zageszczenia kruszywa grubego ,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania

kruszywa grubego klincem ,

e) szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca ,

) walcow ogumionych lub stalowych gladkich do koncowego dogeszczania ,
g) przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania




5.2.

5.3.

wody .
Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu .
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
ogoblne ,, pkt 4.
Transport kruszywa .
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem , zmieszaniem z innymi materiatami ,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgocenie
Wykonanie robdét.

. Ogolne zasady wykonania robot .

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne ,,
pkt 5. oraz D.04.04.02.00. Wykonanie podbudowy — wymagania ogdlne .
Przygotowanie podloza .

Podloze pod podbudowe tluczniowa powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST
D.04.01.01.11. — Profilowanie i1 zageszczenie podtoza .

Zastosowana pomie¢dzy warstwa podbudowy thuczniowej a gruntem podioza warstwa
odcinajaca powinna spetnia¢ warunek nieprzenikania czgstek drobnych , wyrazony
wzorem :

gdzie : D;s - wymiar sita, przez ,ktore przechodzi 15 % ziaren warstwy odcinajacej albo
odsaczajacej ,

d g5 - wymiar sita przez ,ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacjg projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach .

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane .

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Whbudowanie i zage¢szcezenie kruszywa

Podbudowe nalezy wykona¢ w dwoch warstwach :

- warstwa dolna grubosci 15 cm,

- warstwa gorna grubosci 10 cm .

Kruszywo grube powinno by¢ rozlozone w warstwie o jednakowej grubosci , przy
uzyciu uktadarki lub rowniarki . Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka , aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnela grubosé
projektowang .

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przej$ciami walca
statycznego , gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m .
Zageszczenie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i
stopniowo przesuwac si¢ pasami podtuznymi , czeSciowo naktadajgcymi sie¢ w kierunku
osi jezdni .Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno
rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi 1 przesuwa¢ pasami podluznymi ,czeSciowo
naktadajacymi si¢ w kierunku jej gornej krawedzi .



5.4

6.2.

6.3.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej po przywatowaniu kruszywa
grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego . Do zaggszczenia nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m , albo ptytowa zaggszczarka wibracyjng o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m .Grubo$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego
powinna by¢ taka ,aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly
wypetnione kruszywem drobnym.

Jezeli to konieczne ,,operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy
powtarza¢ az do chwili ,gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe kruszywa
grubego.

Po zaggszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé¢ z podbudowy
szczotkami tak , aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6
mm .Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m , albo walcem ogumionym w celu
dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania .

Utrzymanie podbudowy .

Podbudowa po wykonaniu a przed utozeniem nastepnej warstwy powinna by¢
utrzymana w dobrym stanie .Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat za zgoda
Inzyniera gotowa podbudowe do ruchu budowlanego , to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy , spowodowane przez ten ruch . Koszt napraw
wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot .
Kontrola jakosci robét .

. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét .

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne” pkt 6.

Badania przed przystapieniem do robot.
Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.3 i
tablicach 1i 2 niniejszych SST.

Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy .

6.3.1.Czg¢stotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czegstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 3.

Tablica 3 Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z tlucznia

kamiennego .
L.p. Wyszczegolnienie badan i Minimalna cz¢stotliwos¢ pomiarow
pomiarow
1. Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2. Rownos¢ podtuzna W sposoéb ciagly planografem olbo co 20m, fatg na
kazdym pasie ruchu
3. Rownose poprzeczna 10 razy nal km
4. Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5. Rzedne wysokos$ciowe co 100m w osi jezdni i na jej krawedziach
6. Uksztattowanie osi w planie* co 100m
7. Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy :
W 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie




rzadziej niz raz na 400m?
Przed odbiorem :
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m?

8. Nos$nos$¢ podbudowy Nie rzadziej niz raz na 3000m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowanie osi w planie nalezy wykonaé
w punktach gtéwnych tukéw poziomych .

6.3.2.Szerokos¢ podbudowy .
Szerokos¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.Ro6wnos¢ podbudowy .
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem,
zgodnie z normg BN-68 /8931-04 [ 11].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg .
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 12 mm .
6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i1 tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5 % .
6.3.5.Rzedne wysokosciowe podbudowy .
Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + lcm, - 2cm .
6.3.6.Uksztattowanie osi w planie .
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz + Scm .
6.3.7.Grubo$¢ podbudowy .
Grubos¢ podbudowy nie moze rdézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +2cm.
6.3.8.No$nos¢ podbudowy .
Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z normg BN-64/8931-02 [10 ].
Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci ,podane w t. 5.

Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii ruchu

Minimalny modul odksztalcenia mierzony przy uzyciu
Kategoria ruchu plyty o $rednicy 30cm (MPa)
Pierwotny M'g Wtérny M''e
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni 1 §redni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptytg o Srednicy
30 cm , powinien by¢ wiekszy od 50 M Pa .
Zageszcezenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe ,gdy stosunek wtéornego modutu
odksztalcenia M do pierwoltlnego modutu odksztalcenia M jest wigkszy od 2,2 .

M" e

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.




6.4.1 Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy .

Wszystkie powierzchnie podbudowy , ktore wykazujg wigksze odchylenia

cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.3., powinny by¢ naprawione,
wszelkie naprawy oraz dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt
Wykonawcy .

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5
cm i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym , to Wykonawca powinien na
wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng szerokos¢,
dotozenie materialu i powtérne zageszczenie .

6.4.2.Niewlasciwa grubosc¢ .

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci , Wykonawca
wykona naprawe¢ podbudowy .Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia grubos¢ , zgodnie z decyzja
Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach ,
wyrdéwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt .
Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubos$ci warstwy . Koszty
poniesie Wykonawca .

6.4.3.Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy

7.2.

9.2.

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej ,to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej nos$nos$ci zalecone przez
Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy ,gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot .
Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru robot .

Ogo6lne zasady obmiaru podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne ,, pkt 7 .

Jednostka obmiarowa .
Jednostka obmiarowa jest m? ( metr kwadrat ) wykonanej podbudowy z ttucznia

kamiennego .

Odbidr robot .

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne ,, pkt. 8 .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1
wymaganiami Inzyniera , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt. 6 daty wyniki pozytywny .

.Podstawy platnosci .
Ogolne zasady ustalenia dotyczace podstawy platnosci .
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00.

»Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej .

Cena wykonania 1 m podbudowy thuczniowej obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze ,

- oznakowanie robot

- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania ,

- roztozenie kruszywa w dwoch warstwach ,

- zageszczenie warstw z zaklinowaniem ,



- przeprowadzenie pomiar i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej ,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot .
10. Przepisy zwiazane .
10.1. Normy .
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne . Badania . Oznaczenie zawarto$ci
zanieczyszczen obcych .
2. PN-B-06714-15 Kruszywo mineralne . Badania . Oznaczenie sktadu
ziarnowego .
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne Badania . Oznaczenie ksztaltu ziarn .
PN-B-06714-18  Kruszywa mineralne .Badania . Oznaczenie nasigkliwosci.
5. PN-B-06714- 19 Kruszywa mineralne . Badania . Oznzczenie mrozoodpornosci
metoda bezposrednig .
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne . Badania .Oznaczenie zawartosci
zanieczyszczen organicznych .
7. PN-B-06714-42  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci

How

w bebnie los Angeles.

8. PN-B- 11112 Kruszywo mineralne .Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych .

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego .

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe . Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzong plyte.
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe . Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i tatg.
10.2. Inne dokumenty.
Nie wystepuja.

D - 05.03.09 NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot stosowania specyfikacji

Przedmiotem szczegotowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonywania i odbioru rob6t zwigzanych z podwdjnym, powierzchniowym utrwaleniem nawierzchni
drogi w ramach modernizacji drogi dojazdowej do gruntdw rolnych nr 130107C Labiszyn -
Ojrzanowo

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy, przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
W niniejszym kontrakcie przewidziano wykonanie powierzchniowego utrwalenia nawierzchni
bitumicznej na drodze gminnej..

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie — jest zabiegiem utrzymaniowym polegajacym na
roztozeniu warstwy lepiszcza i warstwy kruszywa o waskiej frakcji.



1.4.2. Kationowa emulsja asfaltowa - lepiszcze bitumiczne w postaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie, otrzymane przez mechaniczne wymieszanie asfaltu z woda, przy
jednoczesnym zastosowaniu emulgatora kationowego.

1.4.3. Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych
w toku wykonywania robot.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, uprawniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywa
2.1.1 Wymagania dotyczace kruszyw

Do powierzchniowych utrwalen nalezy stosowa¢ grysy speiniajace wymagania wg tablicy 1 i
2, zgodnie z normg PN-B-11112. Do wykonania podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nie
dopuszcza si¢ kruszywa pochodzacego ze skal wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla gryséw i zwiru kruszonego w zaleznosci od klasy kruszywa

Wyszczegodlnienie wlasciwosci Klasa kruszywa Il
Scieralnos¢ w bebnie kulowym, po pelnej liczbie obrotow, ubytek
masy, nie wiecej niz, % (m/m) 35
Scieralno$¢ w bebnie kulowym po 1/5 pelnej liczby obrotow, ubytek
masy w stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotdéw, nie 35
wiecej niz, %o(m/m)
Nasigkliwos¢, nie wiecej niz, % (m/m) 2,0
Mrozoodporno$¢ wg metody zmodyfikowanej, ubytek masy, nie
wiecej niz, % (m/m) 30,0

Tablica 2 Wymagania dla grysu i zwiru kruszonego w zaleznosci od gatunku kruszywa

Wyszczegoblnienie wiasciwosci Gatunek kruszywa Il

Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm odsianych na mokro, nie

wiecej niz, % (m/m): 0,5

Zawartos$¢ frakcji podstawowej, nie mniej niz, % (m/m) 85,0

Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz, % (m/m) 8,0

Zawarto$¢ podziarna, nie wigcej niz, % (m/m) 10,0

Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, nie wigcej niz, % (m/m) 0,2

Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-B-06714-26 barwa cieczy nie ciemniejsza

niz wzorcowa

2.1.2 Skladowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadowiskach zlokalizowanych jak najblizej
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Podtoze sktadowiska powinno by¢ réwne,
dobrze odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezpieczajacej przed zanieczyszczeniem
kruszywa w czasie jego sktadowania i poboru.

2.2. Lepiszcza




2.2.1 Wymagania dla lepiszczy

Drogowe kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe modyfikowane lateksem rodzaju
K1-70 powinny spetia¢ wymagania zawarte w tablicy 3.

Wykonawca do wykonania powierzchniowego utrwalenia zapewni lepiszcza od jednego
dostawcy.

Tablica 3 Wymagania dla drogowych emulsji kationowych modyfikowanych lateksem

Oznaczenia Klasa emulsji
e Szybkorozpadowe

Badane wlasciwosci y K 1_7%
Zawarto$¢ lepiszcza, % 0d 69 do 71
Jednorodnosé, %, # 0,63 mm < 0,10
Jednorodnosé, %, # 0,16 mm < 0,25
Sedymentacja, % <5,0
Przyczepno$¢ do kruszywa, % > 85
Indeks rozpadu, g/100 <80

2.2.2 Skladowanie lepiszczy

Do sktadowania lepiszczy Wykonawca uzyje cystern, pojemnikow, zbiornikéw lub beczek,
ktére powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawca jest zobowigzany przestrzegac¢ nastgpujacych
zasad:
- czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 m-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz +5°C.

3. SPRZET

3.1. Rodzaj sprzetu
Wykonawca przystepujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinien wykazaé
si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzchni,
- skrapiarek lepiszcza - do roztozenia lepiszcza na nawierzchni,
- rozsypywarek kruszywa - do roztozenia kruszywa na nawierzchni,
- walcow drogowych - do przywatowania roztozonego kruszywa,
- komplet oznakowania pionowego.

3.2. Wymagania dla sprzetu
3.2.1. Szczotki mechaniczne

Zaleca si¢ stosowanie urzadzen dwuszczotkowych, w sklad ktorych wchodzi szczotka
wykonana z twardych elementow czyszczacych, stuzaca do zdrapywania i usuwania zanieczyszczen,
oraz szczotka migkka stuzaca do zamiatania i usuwania niezwigzanych ziarn kruszywa. Ze wzgledu na
duze pylenie powstajace w procesie czyszczenia, szczotki powinny by¢ wyposazone w urzadzenie
pochtaniajace pyly oraz umozliwiajgce czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.
3.2.2. Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robot jest zobowiazany do uzycia tylko takiej skrapiarki, ktora zapewni
roztozenie na jezdni przewidzianej ilosci lepiszcza rownomiernie. Dla zapewnienia rownomiernego
roztozenia przewidzianej ilosci lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo — kontrolne oraz mechanizmy regulujace, pozwalajagce na sprawdzenie i
regulowanie parametrow.
3.2.3. Rozsypywarka kruszywa

Ze wzgledu na konieczno$¢ uzyskania duzej doktadnosci dozowania kruszywa preferuje si¢
uzycie rozsypywarek samojezdnych.



4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowe uzywane do przewozu emulsji powinny by¢ podzielone przegrodami
na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 3 m®, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje przy dnie,
aby mozliwy byt przeptyw emulsji migdzy komorami.

5. WYKONANIE ROBOT

Powierzchniowe utrwalenie jest zabiegiem utrzymaniowym, ktoéry pozwala na uszczelnienie
istniejacej nawierzchni, zapewnia dobre wlasciwosci przeciwposlizgowe warstwy $cieralnej, natomiast
nie poprawia jej nosnosci i rownos$ci. Nawierzchnia, na ktérej ma by¢ wykonywane powierzchniowe
utrwalenie, powinna by¢ wyremontowana, posiada¢ wlasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz
powierzchnig charakteryzujaca si¢ duza jednorodnos$cia pod wzgledem twardosci i tekstury.

Powierzchniowe utrwalenie mozna wykonywaé w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jest
nizsza od +10°C. Nie dopuszcza si¢ przystapienia do robot podczas opadoéw atmosferycznych.. Przed
przystapieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powinna by¢ doktadnie oczyszczona.
Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiada¢ temperatur¢ od 60 do 65°C. Kruszywo powinno by¢
rozktadane rownomierng warstwa, na $wiezo roztozonej warstwie lepiszcza, za pomoca rozsypywarki
kruszywa. Bezposrednio po roztozeniu kruszywa nalezy przystapi¢ do jego watowania. Dla uzyskania
wlasciwego przywalowania mozna przyja¢ co najmniej S-krotne przejscie walca ogumionego w tym
samym miejscu przy stosunkowo duzej predkosci od 8 do 10 km/h.

Na $§wiezo wykonanym odcinku szybko$¢ ruchu nalezy ograniczy¢ od 40 do 50 km/h. Dhugos¢
okresu, w ktorym nawierzchnia powinna by¢ chroniona zalezy od istniejacych warunkow. Moze to
by¢ kilka godzin - jezeli pogoda jest sucha i goraca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody
wilgotnej lub chtodnej. Na ogot dobre zwigzanie ziarn kruszywa uzyskuje si¢ w czasie od 24 do 48
godzin. Swiezo wykonana regeneracja nawierzchni moze by¢ oddana do ruchu niekontrolowanego po
okresie 3 dni od czasu zawatowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Aprobata techniczna
Wykonawca ma obowigzek dostarczenia Zamawiajgcemu aprobaty technicznej na
wykorzystywane materiaty.

6.2. Badania w czasie robot

- sprawdzenie stanu czysto$ci nawierzchni - w sposob ciagty,

- sprawdzenie dozowania lepiszcza - przed rozpoczeciem robot i w przypadku watpliwosci,
- sprawdzenie dozowania kruszywa - przed rozpoczeciem robot i w przypadku watpliwosci,
- sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni - codziennie przed rozpoczeciem robot,
- sprawdzenie temperatury lepiszcza - minimum 3 razy na zmiang robocza,

- pomiar szerokosci - w 10 miejscach na 1 km.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych

- szeroko$¢ nawierzchni - szeroko$¢ nie powinna si¢ r6zni¢ od zatozonej wigcej niz o = 5 cm,

- rowno$¢ nawierzchni - jezeli po wykonaniu roboét przygotowawczych przed powierzchniowym
utrwaleniem, na istniejgcej powierzchni dokonano pomiaréw réwnosci, to po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia pomiary takie nalezy wykona¢ w tych samych miejscach 1 wedtug
tej samej metody. Wyniki pomiaréw rownosci nie powinny by¢ gorsze od wynikow uzyskanych
przed wykonaniem robot,

- ocena wygladu zewnetrznego — powierzchniowe utrwalenie powinno charakteryzowaé sie
jednorodnym wygladem zewnetrznym. Powierzchnia jezdni powinna by¢ rownomiernie pokryta



ziarnami kruszywa dobrze osadzonymi w lepiszczu, tworzacymi wyrazng grubg makrostrukture.
Dopuszcza si¢ zloty kruszywa rzedu 5%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr kwadratowy) wykonanego powierzchniowego
utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

Przed zgtoszeniem robot do odbioru nalezy zebraé i uporzadkowaé wszystkie wyniki badan i
pomiarow. W przypadku watpliwosci, co do jakosci robot lub brakow Wykonawca w porozumieniu z
Inzynierem wykonuje dodatkowe badania laboratoryjne lub pomiary uzupetniajace.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robot.

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- transport i sktadowanie kruszyw,

- transport i sktadowanie lepiszczy,

- dostawe 1 praceg sprzgtu do robot,

- przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia,
- rozlozenie lepiszcza,

- rozlozenie kruszywa,

- watowanie

- przeprowadzenie pomiardow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Cena kosztorysowa Ck jednostki obmiarowej, podanej w kosztorysie ofertowym zawiera:

1. Koszty posrednie

- robocizna posrednia R

- warto$¢ zuzytych materialow, uzytych do wykonania jednostki obmiarowej M

- koszty zakupu materiatow M

- warto$¢ pracy sprzegtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy i z
powrotem, montaz i demontaz stanowiska pracy ) S

2. Koszty posrednie Kp , w sktad ktorych wchodza:

- place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium

- koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy

- wydatki dotyczace bhp

- ustugi obce na rzecz budowy

- opflaty za dzierzawe placow 1 bocznic

- ekspertyzy dotyczace wykonanych robot

- ubezpieczenia

- koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy

3. Zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow,
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot Z

4. Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami Pw

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:



1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty
2. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA - 94 IBDIiM - 1994

D.03.02.01 REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK KANALIZACYJNYCH

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z regulacja pionowa studni
kanalizacyjnych, kratek $ciekowych, studzienek telekomunikacyjnych i zaworéw
wodociggowych w ramach modernizacji drogi dojazdowej do gruntéw rolnych nr
130107C Labiszyn Wie$ — Ojrzanowo, od km 0+000 do km 1+280..

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z regulacja pionowg studni kanalizacyjnych urzadzen podziemnych i
dotyczg :
- zaworow wodociagowych 1 gazowych - 2szt,

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna — urzadzenie potaczone z kanatem , przeznaczone do kontroli
lub prawidtowej eksploatacji kanatu .

1.4.2.Studzienka rewizyjna ( kontrolna ) — urzadzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych ,
ich konserwacji i przewietrzania .

1.4.3.Wpust uliczny ( wpust $ciekowy , studzienka Sciekowa ) — urzadzenie do przejecia wod
opadowych z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji
deszczowej lub ogdlnosptawne;j .

1.4.4.Wtaz studzienki — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych , umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych .

1.4.5 Kratka $ciekowa — urzadzenie przez ktore wody opadowe przedostaja si¢ od gory do
wpustu ulicznego .

1.4.6.Wtaz kanatowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych , umozliwiajacych dostgp do urzadzen
kanalizacyjnych .

1.4.7.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi , odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.4 .

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.5.

2.  Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania , podano



2.2.

3.2.

5.2.

5.3.

W SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne ” pkt 2 .

Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Do przypowierzchniowych napraw :

- studzienek telekomunikacyjnych ,

- wlazow kanatowych ,

- kratek sciekowych i ulicznych ,

- zaworow wodociggowych.

nalezy uzy¢ materiaty otrzymane z rozbiorki tych urzadzen . W razie potrzeby nalezy
uzy¢ materialdw nowych , ktore bedg materiatem uzupetniajagcym , tego samego typu ,
gatunku 1 wymiaréw jak material rozbiorkowy .

Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.

Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodzonych urzadzen
Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastepujacego sprzetu :

- pity tarczowej ,

- milota pneumatycznego ,

- zageszczarki wibracyjnej ,

- sprzgtu pomocniczego (szczotka , topata , szablon itp.)

Transport

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 4 .

Transport materialow

Nowe materiaty do wykonania naprawy mozna dostarcza¢ dowolnymi srodkami
transportu .

Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5.
Uszkodzenia zapadnietych studzienek telekomunikacyjnych ,kratek sciekowych i
ulicznych, wlazow kanalowych i zaworéw wodociagowych
Uszkodzenie urzadzen podziemnych wystepuje , gdy rdéznica poziomow pomigdzy :
- kratka wpustu ulicznego a goérna powierzchnig projektowanej warstwy §cieralnej
wynosi powyzej 1.5 cm .
- wlazem studzienki a gérng powierzchnia projektowanej nawierzchni wynosi 1cm.
Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowej urzadzenia obejmuje :
1. roboty przygotowawcze
- rozpoznanie uszkodzenia ,
- wyznaczenie powierzchni podlegajacej naprawie ,
2. wykonanie naprawy



5.4.

5.5.

5.6.

6.2.

- napraw¢ uszkodzonego urzadzenia ,
- utozenie nowej nawierzchni ,

Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na :

- ustaleniu sposobu deformacji studzienki ,

- rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementow urzadzenia .

Regulacja i naprawa zostanie wykonana zgodnie z dokumentacja projektows .

Wszystkie do wykonania naprawy akceptuje Inzynier . Po wykonaniu w/w robot

zostanie wykonana na jezdni warstwa nawierzchni $cieralnej a na chodnikach

nawierzchnia z betonowej kostki brukowej .

Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej , to wykonanie

przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki przy akceptacji Inzyniera

obejmuje :

1.zdjecie przykrycia ( pokrywy , wlazu , kratki $ciekowej ) urzadzenia podziemnego ,

2.rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studzienki :

- re¢eznie (dhutami, itp. ) w przypadku nawierzchni typu kostkowego

- mechanicznie w przypadku nawierzchni asfaltowej i betonowej przy uzyciu pity

tarczowej , mtotow pneumatycznych itp.

3.rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki

4.zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pobocze ,
chodnik lub miejsce sktadowania , z przesortowaniem i zabezpieczeniem materiatu
przydatnego do dalszych robot,

5.szczegbtowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koncowej decyzji o
sposobie naprawy i wykorzystaniu istniejagcych materiatéw ,

6.sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki 1 oczyszczenie gornej czgsci studzienki
z ewentualnym uzupetnieniem ubytkéw ,

7.w przypadku niewielkiego zapadnigcia — poziomowanie gornej czg¢sci komina
wlazowego , nasady wpustu itp. przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w
przypadku uszkodzen wigkszych — wykonanie deskowania oraz utozenie i
zageszezenie mieszanki betonowej klasy co najmniej b20 wedtug wymiaréw
dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni ( jezdni ,chodnika ),
a takze rozebranie deskowania ,

8.0sadzenie przykrycia studzienki lub kratki §ciekowej z wykorzystaniem istniejacych
lub nowych materiatdéw oraz ewentualnym wyrownaniem zaprawg cementows .

Ulozenie nowej nawierzchni

Wokot naprawianej studzienki nalezy wykona¢ nowg nawierzchnie . Przy nawierzchni

asfaltowej , powierzchnie styku czesci zeliwnych lub metalowych powinny by¢ pokryte

asfaltem . Rodzaj nowej nawierzchni zostanie wykonany zgodnie z dokumentacja

projektowa i1 poleceniami Inzyniera .

Kontrola jakosci

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne ”
pkt 6.

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien :



- uzyska¢ wymagane dokumenty , dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania ( certyfikaty na znak bezpieczenstwa , aprobaty
techniczne , certyfikaty zgodnosci , ewentualnie badania materiatéw wykonane

przez dostawcow itp. ) ,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykatow .
Wszystkie dokumenty i wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do

akceptacji .
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow , ktore nalezy wykona¢ w czasie robot
podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot
L.p. Wyszczegolnienie badan i Czestotliwos$¢ Wartosci dopuszczalne
pomiarow badan
1. | Wyznaczenie powierzchni 1raz niezbedna powierzchnia
przeznaczonej do wykonania
naprawy
2. | Roboty rozbiorkowe 1raz akceptacja nieuszkodzonych
materiatlow
3. |Szczegbdtowe rozpoznanie 1raz akceptacja Inzyniera
uszkodzenia o decyzja o0 sposobie
naprawy
4. | Naprawa studzienki ocena ciggta | wg p-ktu 5.5.
5. | Ulozenie nawierzchni ocena ciggla | wg p-ktu 5.6.
6. |Polozenie studzienki w stosunku 1raz kratka $ciekowa ok. 0,5cm ponizej,
do otaczajacej nawierzchni wlaz studzienki, zawor- w
poziomie jezdni
6.4. Badania wykonywanych robot
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie :
- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu , ksztattu , wymiarow ,
- poprawnos¢ profilu podluznego i poprzecznego , nawiazujacego do otaczajace;j
nawierzchni 1 umozliwiajacy sptyw wod powierzchniowych .
7. Obmiar roboét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7 .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 obiekt ( szt ) wyregulowanej ew. naprawionej :
- studzienki telekomunikacyjnej ,
- wlazow kanatowych ,
- kratek Sciekowych i ulicznych,
- zaworow wodociggowych
8.  Odbior robét
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne pkt 8 .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST 1
wymaganiami Inzyniera , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji




8.2.

9.2.

10.
10.1.

1.

2.
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wg pkt 6 daty wyniki pozytywne .

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja :

- roboty rozbiorkowe ,

- naprawa urzadzen .

Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” oraz niniejszej SST .

Podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w SST — D .00.00.00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej i ew. napraw : studzienek telekomunikacyjnych,

kratek $ciekowych i ulicznych , wlazow kanalowych i zaworéw wodociagowych

obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze ,

- oznakowanie robot ,

- roboty rozbidrkowe ,

- dostarczenie sprzgtu ew. materialow

- wykonanie napraw w/w urzadzen ,

- ulozenie nowej nawierzchni ,

- odwiezienie nieprzydatnych materialdw rozbidérkowych na sktadowisko ,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji
technicznej ,

- odwiezienie sprzetu .

Przepisy zwigzane

Normy
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne .Wymagania i badania
przy odbiorze
PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze
. PN-76/B-12037 Cegta petna wypalana z gliny- kanalizacja
. PN-H-74051/01 Wtazy kanatowe. Klasa A ( typu lekkiego )
. PN-H-74051/00 Wiazy kanatowe. Ogélne wymagania 1 badania .
. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
. PN-H-83104 Odlewy z zeliwa szarego. Tolerancje wymiarowe .
. PN-B-10729 Studzienki kanalizacyjne .

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych , ,, Transprojekt ” Warszawa .



