Data: 2008-06-30

Przedmiar

Inwestycja: Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci JABLOWO
PALUCKIE od km 0+345,33 do km 1+445
ETAP |

Obiekt: Przebudowa drogi gminnej CHOMETOWO - JABLOWO
PALUCKIE od km 0+345,33 do km 1+445 dt. 1,100 km
ETAP |

Rodzajrobot: rob.wzakr.nawierzchni drog CPV-45233220-7; odw.
45232452-5

Inwestor: GMINA KABISZYN
ul. Plac 1000-lecia 1
89-210 LABISZYN

Wykonawca:
WYKONAWCA INWESTOR
WKrystyn" ___a Go_I;s:z_ew_ska_ S N Symbol przedmiaru: Z.2/08

Data opracowania: 2008-06-30 Wydruk z programu Cetus



Przedmiar robo6t Data: 2008-06-30

‘2| KNNR-1-01-03-08

- _ Opis robot

KNNR 1-01-11-1

. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE D-01.00.00

D—O1.01 .01

Roboty pomiarowe dla trasy drogi w terenie rowninnym. - lokalizacja i obmiar zgodny z obliczeniem ilosci robét
poz.l

llos¢: 1,1 ~Jedn km

D-01.02.01
Mechaniczne $cinanie drzew z karczowaniem pni. Srednica drzew 200 cm. - lokalizacja i obmiar poz. 2. obliczenia
| iloci robot '

Ilosc 1 Jedn sztuk

! 3

KNNR-1-01-02-5

D-01.02.01

Mechaniczne karczowanie krzakéw; podszycia $rednie od 31-60% powierzchni. - lokalizacja i obmiar poz.3.
obliczenia ilosci robot

llos¢: 0,04 Jedn.: ha

KSNR-1-01-03-3
Wywozenie gatezi. Transport na odlegto$¢ do 2km .- obmiar jak poz.3.
llo¢: 0,02 Jedn.: 100m.p.

5

KSNR-1-01-06-1 |
D-01.02.02 |

Usunigcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) za pomocg, spycharek. Grubo$¢ warstwy do 15 cm; tabela
~obliczania powierzchni - zatgcznik nr 1.

1lo$¢: 4477 Jedn.: m2

KSNR-1-03-14-2

II. ROBOTY ZIEMNE D-02.00.00

D-02.01.01

’ Roboty ziemne poprzeczne na przerzut z woudowaniem w nasyp. Kategoria gruntu Il1; tabela roboét ziemnych
zafgcznik nr 2 koi.10. - obliczenie ilosci robot poz.5.

Lllosc 423 Jedn.: m3

'KNNR-1-02-02-6

D-02.01.01

I Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi z transportem urobku samochodami samowyt. na
odlegtos¢ do 1km. Koparki o pojemnosci tyzki 0. 40 m3 - kategoria gruntu llI; tabela robot ziemnych zatgcznik nr 2
koi. 13 - obliczenie I|OSCI robot poz. 6

llos¢: 396 Jedn.: m3 i

|___[llosc: 330055 Jedn." m2

KNNR-0201-02-35-2

D-02.03.01 .
Formowanie i zageszczenie nasypdw spycharkami. Nasyp o wysokoéci do 3.0 m. Kategorie gruntu Ill.- obliczenie
ilosci robot jak w poz.5.

Iloscf423 Jedn m3

KNNR-1-05- 03 1
D-02.01.01

Plantowanie powierzchni skarp wykopow (koryto, skarpy rowéw i pobocza). Kategoria gruntu lll.- tabela
plantowania skarp za’r nr 3 koI 6

losé: 6265 Jechn.: m2.
KNNR-1-05-03-5

D - 02.03.01

- Plantowanie powierzchni skarp nasypéw . Kategoria gruntow Ill; tabela plantowania skarp zat. nr 3 koi.10.

Cetu

s 10 Opracowat: Krystyna Gotaszewska Str. 1



Przedmiar robot Data: 2008-06-30

Lp. | e ... oOpis robst
11, KNNR-6-01-03-3
1. PODBUDOWA D-04.00.00

D-04.01.01

! Profilowanie i zageszczanie poditoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni - mechanicznie, kategoria gruntu Ifl:
IokallzaCJa i obmiar zgodny z obliczeniem iloéci robot poz.10.

|12 | KNNR-6-01-13-2

D-04.04.02
Podbudowa z kruszywa wapiennego, grubos¢ warstwy po zageszczeniu 20 cm.- lokalizacja i obmiar zgodny z
obliczeniem ilosci robot poz.11.

Lllosc 4619 Jedn.m2

134 KNNR 6-10-02- 3
IV. NAWIERZCHNIA D-05.00.00
" D-05.03.08
Wykonanie warstwy dolnej powierzchniowego utrwalenia nawierzchni drogowych emulsjg asfaltows. Grysy
. kamienne bazaltowe o wymiarach 8-11 mm,(6,3-12,8irm) - lokalizacja i obmiar zgodny z obliczeniem ilo$ci robét

14 KNNR 6-10-02- 2

D-05.03.08
Wykonanie warstwy gornej powierzchniowego utrwalenia nawierzchni emulsjg asfaltowg modyfikowana. Grysy
kamienne bazaltowe o wymiarach 5-8 mm,(4-6 3mm) obmiar jak w poz.12.

Ik)s¢: 4399 Jedn.: m2

15 KNNR-1-02-02-2

V. ZJAZDY | DROGI BOCZNE D-10.07.01

D-02.01.01

Roboty ziemne wykonywane koparkami podsiebiernymi z transportem urobku samochodami samowytadowczymi
na odlegtos¢ do 1km - koryto. Koparki o pojemnosci tyzki 0. 15 m3 - kategoria gruntu lll; obliczenie ilosci robot
_poz. 14.

IIosc 36,3 Jedn m3

16 | KNNR-6-06-05-7
D-06.02.01
' Przepusty rurowe pod zjazdami. Elementy przepustu - rury PVC o $red.30 cm.- lokalizacja i obmiar jak w poz.15.

IIosc 21 Jedn m

17 | KNNR-6-06-05-3

D-06.02.01
Elementy przepustu - Scianki czo’rowe dla rur o srednlcy 30 cm.- lobmiar zgodny z obliczeniem ilosci robot poz.16.

llosc: 6 Jedn.: _SZT_Uk______ .

18 | KNNR-6-01-13-6

D-04.04.02

Podbudowa z kruszywa wapiennego frakcji 0/31 .Smm, grubos$¢ warstwy po zageszczeniu 15 cm.- lokalizacja i
obmiar jak w poz. 14. obliczenia iloSci robot

llos¢: 363 Jedn.: m2

19 | KNR-0404-01-09-1

VI. PRZEPUSTY D-03.01.01
a/ roboty rozbiorkowe D-01.02.04

Razebranie przepustu murowanego.tukowego - lokalizacja i obmiar jak w poz. 18.
.- ..illos¢:8 Jedn..m2. . _. .

20 KNNR-1-02-10-1
b/ roboty ziemne i roboty montazowe

D-02.01.01

Wykopy pod przepusty na odktad koparkami podsiebiernymi. Koparki o pojemnoéci tyzki 0. 15 m3, kategoria
“gruntu lll. - lokalizacja i obmiar zgodny z obliczeniem ilosci robot poz.18.

llos¢: 14 Jedn.” m3 *

Cetus 1.0 (110052) Opracowat: Krystyna Gotaszewska Str. 2



Przedmiar robot Patat 2008-06-30

~ 211NNR-6-06-05-1

-Obis robot

D-03.01.01
Elementy przepustu - tawy fundamentowe zwirowe gr. 15 cm - lokalizacja i obmiar zgodny z obliczeniem ilosci
" robo6t poz.19.

10$¢:1,6 JednVm3

22

KNNR-6-06-05-8
D-083.01.01
_Utozenie rur betonowych o $red.60 cm.- obliczenie ilosci robot poz. 20.

“llos¢: 8 Jedn.: m

23’

KNNR-1-03-18-2
D-02.03.01

[ llo$¢: 10 Jedn.: m3

24

KNNR-6-06-05-5

D-03.01.01

 Elementy przepustu - $cianki czotowe dla rur o srednicy 60 cm.- obliczenie ilosci robot poz.22.
llos¢: 2 Jedn.: sztuk

25

KNNR-6-07-03-1

VIl. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU D-07.00.00

D-07.05.01

Bariery ochronne stalowe. Bariery jednostronne, masa 1 m barier 24.0 kg. - lokalizacja i obmiar zgodny z
| obliczeniem iloSci robét poz.23

[ los¢: 24 Jedn.:m _

Cetus 1.0 Opracowat: Krystyna Gotaszewska Str. 3



